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Unitronics

Losungen, die komplexe Aufgaben vereinfachen

Unitronics wurde 1989 gegriindet, entwickelt, produziert und vermarktet fortschrittliche Steuerungs- und
Automatisierungslosungen. Unser Ziel ist es, komplexe Aufgaben der Automatisierung zu vereinfachen.
Unser umfangreiches Portfolio umfasst eine komplette SPS-Reihe, AC-Servoantriebe und

-Motoren, VFDs, eine umfangreiche Auswahl an I/0-Modulen und erganzenden Komponenten,
Programmiersoftware fiir alle Bereiche der Automatisierung, Antriebstechnik, HMI und Kommunikation
sowie eine durchgangige lloT-Plattform, die speziell fiir Maschinenbauer entwickelt wurde.

Heute automatisieren unsere praxiserprobten Produkte Hunderttausende von Installationen in
zahlreichen Anwendungshereichen wie Petrochemie, Automobile, Lebensmittelverarbeitung,
Kunststoffe und Textilien, Energie und Umwelt, Wasser- und Abwasserwirtschaft - iiberall dort, wo
automatisierte Prozesse erforderlich sind.

Unitronics ist mit mehr als 180 Vertriebspartnern in iiber 55 Landern rund um den Globus vertreten und
bietet Kunden Support vor Ort in ihrer jeweiligen Landessprache an.

Unitronics-Vorteile - Eine integrierte Losung fiir Steuerung und Automatisierung
Ein Ansprechpartner fiir Vertrieb, Service und Support

MabBgeschneiderte Produkte spezielle fiir lhre Spezifikationen

Preisgekrinte Software ist bei jedem Kauf enthalten

Support rund um die Uhr - unentgeltlich

UniCloud: Die Do-it-Yourself lloT-Cloud-Plattform von Unitronics speziell fir Maschinenbauer

Lasst sich miihelos integrieren mit jedem Gerét (iber Kommunikation
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Eine integrierte Losung fiir Steuerung und Automatisierung
Antriebssteuerung-Losung: Unkomplizierte Einrichtung. Einfache Programmierung
AC-Servo: ANtrieDe & IMIOTOTEIN ..ottt
Variable Frequenzumrichter: Ideal fiir die Maschinen- & ProzeSSSteUBIUNG .......cccccevvevevierevicreeiceeeeceeee,

UniCloud: Komplette lloT-Cloud-Plattform ohne Programmierbedarf

Programmierbare SPS - Weitere Informationen iiber unsere komplette Reihe an SPSen & Zubehdr finden Sie in unserem
Steuerungen & Zubehor-Katalog.

Dieser Katalog bietet Ihnen einen Uberblick iiber die Produkte von Unitronics. Bitte {iberpriifen Sie vor jeder Bestellung die
vollstdndigen technischen Spezifikationen des jeweiligen Produkts auf der Unitronics-Website.
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SOLUTION

for Control & Automation

Eine integrierte Losung fuir Steuerung und Automatisierung

Eine integrierte Losung bedeutet, dass alle Komponenten stets perfekt zusammenarbeiten. Antriebssteuerung: GroBe Auswahl an VFDs & Servos
Unitronics Hardware verbindet SPS, HMI, 1/0s, VFDs, AC Servos und vieles mehr

in einer All-In-One-Software. Effizientes Programmieren aller Bereiche von der Konfiguration,
Steuerung, Antriebssteuerung bis hin zum HMI/Web-Design - einfache Integration der
UniCloud und keine Abhangigkeit von mehreren Lieferanten

Motion leicht gemacht

¢ Automatische, transparente Einrichtung
* Integrierte Diagnose
e Kommunikation: mihelos, nahtlos mit Unitronics-Produkten

Cloud-Plattform * VFDs: hochleistungsfahig, kostengiinstig

/-\ * Servos: Servo leicht gemacht--Sofort einsatzbereiter Bewegungscode, PLCopen

/U niCloud Steuerungen: ein umfassendes Sortiment
\Vj

By UNITRONICS' ; SPS + HMI, SPS, Cloud Steuerungen

(Siehe unseren Steuerungen & Zubehor-Katalog)
IT-Systeme Datenbank . e :
¢ UniStream®-Serie - Fiir eine einfache Umsetzung anspruchsvoller Projekte

t * UniStream®-Cloud-Serie - Steuerung mit integrierten Cloud-Diensten
' * Vision™-Serie - Fiir fortschrittliche Maschinen und Automatisierungsprojekte

@ » Samba™-Serie - Ideal fiir kleine Maschinen, die ein Grafikdisplay bendtigen
* Jazz® - Fiir einfache Steuerungsaufgaben

All-in-One Software zum Programmieren

SPS+HMI
All-in-One Ohne Zusatzkosten
EtherCAT ™ CANopen * Programmieren in Kontaktplan
Servoantriebe & -motoren * Entwerfen von HMI- und Webseiten

* Motion- Ausfiihrung aller Aufgaben
* Hardware- und Kommunikationskonfiguration
* Eine leistungsfahige Programmierumgebung

Lnkalesl,f[_l
2 “ Komplette lloT-Cloudplattform ohne
Remote 1/0 Programmierbedarf: UniCloud

Speziell fiir Maschinenbauer TN

o Ertrag steigern: Analyse von Daten fiir Kostensenkungen ' '

* Sicher /fJniC_Ioud\"‘
* Einfach - Keine IT-Kenntnisse erforderlich ~ Rl

o Startbereit innerhalb von 30 Minuten




Antriebssteuerung mit Unitronics - Unkomplizierte Einrichtung. Einfache Programmierung.

Servoantrieb und -motoren & VFD

Eine Software: Warum sollten Sie sich mit zahlreichen Software-Tools abmiihen, um Ihre Applikation zu
entwickeln?

Unitronics bietet Ihnen eine integrierte Software-Umgebung, die alles steuert: SPS, HMI, Servos, VFD und 1/0-
Module.

Automatische Kommunikationseinrichtung: absolut nahtlos

Minimale Fehlertoleranz: UniLogic Software analysiert mechanische Eigenschaften und empfiehlt sichere Werte
fir Ihre Anwendung

Diagnostik: Anzeige der Servo- und VFD-Laufzeitperformance mit dem leistungsfahigen, integriertem
Hochgeschwindigkeitsscope von UniLogic

Feinabstimmung einzelner Parameter: Sowonhl fiir Servo als auch fiir VFD

Kein Programmierungshbedarf! Testen Sie Ihr komplettiertes System mit sofort einsatzbereitem Bewegungscode
Integrierte Diagnosetools: kein PC erforderlich. Durch Antippen eines Panels — auch mobil — kénnen Sie:

=  Bewegungsparameter einstellen

= Achsverhalten und 1/0s iiberwachen

= Bewegungen wie PTP (Punkt zu Punkt), Tippbetrieb und Referenzfahrt ausfiihren

Sofort einsatzbereiter Bewegungscode: einfach dffnen und nach Bedarf bearbeiten

Keine Kenntnisse der Antriebssteuerungsprogrammierung erforderlich!

UNILOGIC" Software:
Eliminiert die komplizierten Vorgange im Zusammenhang
mit der Antriebssteuerung.

Leistungsfahige, preisgekronte Software, mit der Sie samtliche Aufgaben
innerhalb eines Projekts erledigen konnen:
*  Konfigurieren der gesamten Hardware: SPS, HMI, VFDs, Servoantriebe und -motoren, Stellantriebe

*  Entwickeln der SPS-, HMI- und Motion- Applikationen
* Einrichten und Implementieren der gesamten Kommunikation — einschlieBlich lloT-Cloud
*  Dezentrales Ausfiihren von Aufgaben, fiir die kein Schraubenzieher erforderlich ist

Programmierung der Achsen hinzufiigen,

Antriebssteuerung: Drag & Drop von
Drag & Drop von Funktionshldcken Stellantrieben,
mit automatischer

Umrechnung von Einheiten
durch UniLogic

.........................

Leistung testen und
anzeigen mit dem
leistungsfahigen, integriertem
Hochgeschwindigkeitsscope

UniLogic legt
automatisch die
passende Konfiguration
fest und richtet die
Kommunikati‘on ein

_________________________

Analyse von mechanischen
Eigenschaften und Empfehlung
sicherer Werte

Sofort einsatzhereiter Bewegungscode — Legen Sie sofort los — keine
Programmierung erforderlich!

Laden Sie sofort den einsatzbereiten Bewegungscode herunter. Durch Antippen eines Panels -
auch mobil - kdnnen Sie danach:

*  Bewegungsparameter einstellen
* Achsverhalten und I/0s iberwachen
*  Bewegungen wie PTP (Punkt zu Punkt), Tippbetrieb und Referenzfahrt ausfiihren



Servoantriebe und -motoren

Servos leicht gemacht: Wir iibernehmen die
Arbeit fiir Sie

* Sofort einsatzbereiter Bewegungscode
Integrierte Diagnosetools

Empfehlung sicherer Werte

Automatische Kommunikationseinrichtung
Feinabstimmung (iber einen Parameter

Alles, was Sie fiir Ihre Servolosung brauchen:

Hardware
o Antriebe: ein- und dreiphasig, Robotikkabel verflighar

* GroBer Servo-Leistungsbereich — 50 W bis 5.000 W (0,06 bis 6,7 PS)

 Motoren: Passend zu jeder MaschinengrofBe; robuste integrierte, hochaufldsende serielle Drehgeber
* (Absolut: 23 Bit, Inkremental: 20 Bit), IP65

* Integrierte Kommunikation: EtherCAT' oder CANopen

Software
o Servoantriebe und -motoren: einfache Einrichtung

o Sofort einsatzbereiter Programmcode: Implementieren der Bewegung mit zwei Klicks
* Programmierung der Antriebssteuerung: Drag & Drop von Funktionshldcken

o Steuerung von bis zu acht Achsen

¢ Feinabstimmung mit einem Parameter

Integrierte Diagnosetools

" hur USC (UniStream SPS), uiber EtherCAT COM-Modul UAC-01EC2

Produktangebot

Rah- .
Stromver- ) Nenndreh- : Spitzendreh- | Nenndreh- Max. R
Servoantrieb Spannung sorgung Motor ":;Il;e Nen?:;rum moment (Nm / Spltn(ax)strom moment (Nm zahl (U/ Drehzahl (Inkrgmgﬁfzirﬂsulut)
(kW /PS) %mm) 1b-in) / Ib-in) min) (U/min)
UMD-0000B-m3 0.05/0.06 | UMM-0000BAR-B4 10 0.9 0.159/1.4 33 0.557 /4.92 Abs. 23 Bit
. i
UMD-0001B-m3 0.1/0.13 UMM-0001BAR-B4 3.3 0.318/2.81 4 1.11/9.82
1-phasig UMM-0002BAR-B4 Abs. 23 Bit
UMD-0002B-m3 920V 0.2/0.26 UMM-0002BN-84 15 0.637/5.63 4.7 1.91/16.9 k. 20 Bit
- - nk. i
60
UMM-0004BAR-B4 Abs. 23 Bit
UMD-0004B-m3 0.4/0.53 UMM-0004BNE-B4 2.9 1.27/11.23 9.2 3.82/33.8 3000 6000 Ink_ 20 Bit
- - g i
UMM-0007CAR-B4 Abs. 23 Bit
UMD-0007C-m3 0.75/1 UMM-0007CNE B2 5.1 2.39/21.15 16.1 7.16/63.36 Ink_ 20 Bit
1-phasig - - NK. |
220V UMM-0010CAR-B4 80 Abs. 23 Bit
UMD-0010C-m3 und 1/1.34 6.9 3.18/28.14 19.5 8.8/77.88
UMM-0010CNKX-B4 Ink. 20 Bit
3-phasig - - NK. 20 B
220V UMM-0015CAR-B2 Abs. 23 Bit
UMD-0015C-m3 1.5/2.01 UMM-0015CNE-B2 8.2 7.16/63.36 24.6 21.5/190.27 nk 20 Bit
- - nk. i
130 -
UMM-0020CAK-B2 Abs. 23 Bit
UMD-0020C-m3 2/2.68 UMV-0020CNR-B2 11.3 9.55/84.51 33.9 28.7/253.99 k. 20 Bit
- - nk. i
3-phasig UMM-0030CAR-B3 Abs. 23 Bit
UMD-0030C-m3 9220V 3/4.02 UMV-0030CNE-B3 18 14.3/126.55 54 36.5/323.02 k. 20 Bit
- - nk. i
180
UMM-0050CAR-B3 Abs. 23 Bit
UMD-0050C-m3 5/6.7 UMV-0050CNR-B2 28 23.9/211.51 84 54.3/480.55 k. 20 Bit
- - nk. i
UMM-0010EAR-B2 Abs. 23 Bit
UMD-0010E-m3 1/1.34 UMV-0010ENR-B2 3 4.78/42.3 9 14.3/126.55 2000 3000 k. 20 Bit
- - nk. i
UMM-0015EAR-B2 Abs. 23 Bit
UMD-0015E-m3 15/2.01 UMM-0015ENE B2 130 4.3 7.16/63.36 12.9 21.5/190.27 k. 20 Bit
- - nk. i
3-phasig UMM-0020EAR-B2 Abs. 23 Bit
UMD-0020E-m3 400V 2/2.68 UMM-0020ENE-B2 57 9.55/84.51 171 28.7/253.99 Ink_ 20 Bit
- - nk. i
UMM-0030EAR-B3 Abs. 23 Bit
UMD-0030E-m3 3/4.02 UMVI-0030ENE-B3 8.8 14.3/126.55 26.4 36.5/323.02 Ik 20 Bit
- - . i
180
UMM-0050EAR-B3 Abs. 23 Bit
UMD-0050E-m3 5/6.7 15 23.9/211.51 45 71.6/633.66 -
UMM-0050ENR-B3 Ink. 20 Bit

* Alle Motoren werden standardmaBig mit Simmerring angeboten.

X Fiir die Ausstattung mit einer Haltebremse tragen Sie den Buchstaben B |
B Fiir CANopen B hinzufiigen. Fiir EtherCAT E hinzufiigen. UMD-0000B-

Antrieb
UMD-0004 B - B3
® @®@ ® @

Nr. | Schliissel

Beschreibung

Produktfamilie

Unitronics
Servoantrieb

Nennleistung

0001: 100 W
0010: 1 kW

Schliissel

Beschreibung

nung

B: 1PH 200 V-230 V
C: 3PH 200 V=230 V
E: 3PH 380 V-440 V

Produktfa-
milie

Unitronics Servokabel

Motorreihe

B2\B3\B4

@
@
@ Eingangsspan-
@

Produktreihe

B3- CANopen
E3- EtherCAT

Funktionalitat
des Kabels

PN - Netzkabel ohne Bremse
PB - Netzkabel mit Bremse

FA - Feedbackkabel Absolut-Drehgeber

FN - Feedbackkabel Inkremental-

Drehgeber

Kabeltyp

Kein: Standardkabel
R:  Robotikkabel

iU -Zertifizierung gilt fiir alle 220V-Produkte

Kabelldnge

03/05/10 Meter

Motor

UMM -0004 B

N B - B4

Schliissel

O @ ® ® 6 ®

Beschreibung

Produktfa-
milie

Unitronics Servomotor

Nennleistung

0001: 100 W
0010: 1 kW

Eingangs-
spannung

B: 1PH 200V-230V
C: 3PH 200 V=230 V
E: 3PH 380V-440V

A: Absolut
N: Inkremental

Bremse

Keine: Keine Bremse
B: Mit Bremse

Produktreihe

@
@
®
@ | Drenoste
®
®

B2/B3/B4
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Antriebsspezifikation

CE @

Eingangsstromversorgung

200V
Hauptschaltkreis

1-phasig 200 bis 230 VAC (50 W~1 kW /0,06 — 1,34 PS)

3-phasig 200 bis 230 VAC (750 W~5,0 kW /1,01 - 6,7 PS)

400V

3-phasig 380 bis 440 VAC (1~5,0 kW~5,0 kW / 1,34 - 6,7 HP)

200V
Steuerschaltkreis

1-phasig 200 bis 230 VAC (50 W~5,0 kW /0,06 - 6,7 PS)

400V

24 VDC (1 bis 5,0 kW /1,34 - 6,7 HP)

Steuerungsmethode

SVPWM-Steuerung

Feedback

20 Bit Inkremental-Drehgeber: 1048576 PRR
23 Bit Absolut-Drehgeber: 8388608 PRR

Betriebsbedingungen

Umgebungstemperatur

0~+55 °C / 32 bis 131 °F

Lagertemperatur

-25~+85 °C / -13 bis 185 °F

Luftfeuchtigkeit Umgebung/Lagerung

5% bis 95% RH (nicht kondensierend)

Hohe Bis zu 1000m/3280ft
Vibrationsfestigkeit 49m/s?/059
StoBfestigkeit 196 m/s?/2g
Konfiguration Wandmontage

8 Digital-Eingdnge
1/0-Signale
4 Digital-Ausgénge
Integrierter regenerativer Widerstand 750 W bis 5,0 kW /1,01 - 6,7 PS
. Uberstrom, Uberspannung, Niederspannung,
Schutzfunktionen Uberlast, Regenerationsfehler, Uberdrehzahl
Sonstiges
Anzeige LADEN (rot), NETZ (griin), 7-Segment-LEDs x 5

(integrierte Digitalanzeigenbedienung)

Kommunikation

EtherCAT/CANopen

Abmessungen Servoantrieb

Stromversorgung 200V 400V
(kW) BXHXT(mm) BXHXT(mm)
0,05 40x160x180 -

0,1 40x160x180 -
0,2 40x160x180 -
0,4 40x160x180 -
0,75 84x186x180 -
1,0 84x186x180 100x186x180
15 100x186x180 100x186x180
2,0 100x186x180 100x186x180
3,0 125x271x205 125x271x205
50 125x271x205 125x271x205

** UL-Zertifizierung gilt fiir alle 220V-Produkte

iefe

Hdhe

Spezifikation Servomotor

200 VAC [ 200 VAC 200 VAC 400 VAC
B4 B2 B3 B2 B3
) 005/ | 041/ 0.2/ 04/ | 075/ | 17 15/ 2/ 3/ 57/ 17 15/ 2/ 3/ 57
Nennausgangsleistung | KW/PS | 7 o 013 026 053 1 134 | 201 268 402 67 134 | 201 268 402 67
1016/ | 032/ | 0637/ | 127/ | 239/ | 348/ | 716/ | 955/ | 143/ | 239/ | 478/ | 7.16/ | 955/ 143/ | 239/
Nenndrehmoment Nm /lb-in | g 44 2,83 5.63 1123 | 2115 | 2814 | 6336 | 8451 | 12655 | 21151 | 423 | 6336 | 8451 | 12655 | 21151
) | 048/ | 096/ | 191/ | 382/ | 716/ | 88/ | 215/ | 287/ | 365/ | 543/ | 143/ | 215/ | 287/ 365/ | 716/
Spitzendrehmoment | Nm /lb-in |7, 8.49 169 338 | 6336 | 77.88 | 19027 | 25399 | 32302 | 48055 | 12655 | 19027 | 25399 | 32302 | 633.66
Nennstrom A 056 11 15 29 5.1 6.8 82 113 18.0 28.0 3.0 43 57 8.8 15.0
Max. Strom A 17 3.0 47 92 153 | 210 | 246 33.9 54.0 84.0 9.0 12.9 17.1 2.4 450
Nenndrehzahl U/min 3000 2000
Max. Drehzahl U/min 6000 3000
\romra | 0019 | 0035 | 01469 | 02435 | 09004 | 1144 | 184 235 4.3 65.7 132 18.4 235 M3 65.7
(0.05 | (0.052) | (0.1794) | (0.2759) | (1.0655) | (1.3) | (195) | (246) | (445 | (689) | (143) | (195) | (246) | (445 | (68.9)
Rotortragheits-
moment (mit Bremse) bipe | 00085 | 0012 | 00501 | 00832 | 03107 | 03909 | 62875 | 80303 | 141128 | 223824 | 45106 | 62875 | 80303 | 141128 | 223824
©0.017) | (0.0177) | (0.0613) | (0.0942) | (0.3640) | (0.4442) | (6.6634) | (8.40621) | (15.2063) | (23.5442) | (4.8865) | (6.6634) | (8.40621) | (15.2083) | (23.5442)
kg 0374 | 0508 0.9 13 26 3.1 8.9 10.8 16.63 24.3 7 8.9 10.8 16.63 24.3
©0566) | (0.7) (13) a7 @2 | 38 | (104) | (123) | 023 | 79 | ©5 | (104) | (123) | (2023 | (279
Gewicht
(mit Bremse)
b 0.82 112 | 1984 | 2866 | 5732 | 6.834 | 19.621 | 2381 | 36.662 | 53572 | 15432 | 19621 | 2381 | 36.662 | 53572
(124) | (1.543) | (2.866) | (3747) | (7.054) | (8377) | (22.928) | (27.116) | (44.6) | (61509) | (18.74) | (22.928) | (27.116) | (446) | (61.509)
Bremse Nennspannung 24VDC +10 %
Bremse Nennleistung w 40 956 195 35.0 195 35.0
Bremse .
B moment Nm/lbin | 0.318/2.814 15/13.276 3.2/28.322 12/106.209 40/354.03 12/106.209 40/354.03
Inkremental-Drehgeber |  PPR - 20 Bit (1.048.576) 20 Bit (1.048.576)
Absolut-Drehgeber PPR 23 Bit (8.388.609) 23 Bit (8.388.608)
Isolierstoffklasse F
Umgebungs- on o . o ) or /s .
temperatur C/°F 0 bis 40 °C / 32 bis 104 °F (nicht gefrierend)
Luftfeuchtigkeit o .
Umgebung RH 20 % bis 80 % nicht kondensierend

Schutzklasse

IP65 / NEMA4X

Die Werte in Klammern gelten fiir Servomotoren mit Haltebremsen

UMM-B4

UMM-0000BA]-B4

[
6000

Drehmoment (Ib-in)
3 26 4 53

5000

4000
Drehzahl N

(U/min)

3000
2000 B

1000

0

0 015 03 045

06 075

Drehmoment (Nm)

UMM-0002B1J-B4

Drehmoment (Ib-in)

0 44 88 132 177 221
7000
6000
5000 ‘
Drehzahl 4000
min) 300
2000
A B
1000
0
0 0.5 1 1.5 2 25
Drehmorment (Nm)

UMM-0010C3-B2

Drehmoment (Ib-in)

0 354 708
3500

1062 1146 177

3000

2500

Drehaahi 2000
umin) 500

1000
500

0

0 4 8 12

16 20

Drehmoment (Nm)

Drehzahl
wmin) 2%

Drehzah 4000
(Umin)

3500 T
3000
2500 \
2000
1500 |—
1000 A II B
500
o LI

UMM-0001BA]-B4

Drehmoment (Ib-in)
0 26 53 8 106 132
6000

5000

4000

N

2000 |—A B

1000

0
0 03 06 09 12 15

Drehmoment (Nm)

UMM-0004B1-B4

Drehmoment (Ib-in)
0 88 177 265 354
7000

6000

5000 \

3000
2000
1000

0

0 1 2 3 4
Drehmoment (Nm)

UMM-00150000-B2

Drehmoment (Ib-in)
0 53.1 1062 1593 2124 2655

0 6 12 18 24 30
Drehmoment (Nm)

** UL-Zertifizierung gilt fiir alle 220V-Produkte

Drehaahl 000
(Umin)

Drehaah 2000
Umin) 500

UMM-0007CC1J1-B4

Drehmoment (Ib-in)
0 177 354 S0 708
7000

6000
5000

\

3000

2000
1000
0

0 2 4 6 8
Drehmoment (Nm)

UMM-00200000-B2

Drehmoment (lb-in)
0 708 1416 2124 2832 354
3500

3000
2500

1000
500
0

08 16 24 32 40
Drehmoment (Nm)

5000 N
4000 N
3000
2000

Drehzahl
(U/min)

UMM-0010C2-B4

Drehmoment (Ib-in)
0 177 354 531 708 885
7000

6000

1000
0

0 2 4 6 8 10
Drehmoment (Nm)

BMM-B3

3500 T
3000

UMM-0030C01001-B3

Drehmoment (Ib-in)
0 1062 2124 3186 4248 531

2500 \
2000
i<l I |
1000 AII 8
500
. |
0 12 24 36 48 60
Drehmoment (Nm)

Drehzah
(U/min)

UMM-005011-B3

Drehmoment (Ib-in)
0 177 354 53l
3500

708 885

3000

2500

) 2000

1500

1000
500

0

0 20 40 60 80 1
Drehmoment (Nm)
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ce ®  |MM-B2 & UMM-B3:

Abmessungen Motor

UMM-BA4:
Abmessungen Motor

U
L —
KB?2 ﬁj\ Y
— KB o aLc
300450 300450 LF
LR T
— — Cross section A-A
LF _
I o T = L%] =
LE
L \ i LE = I[E i
QK | B —
Y Al —
| — S — Y
T 5 £ P S — [ J ,;"
o = —
Z = i Al
_ )
== ‘
| ]
Y —
Q@I |
Tap X Depth
T - LL _
LR LL
L
Einheit: mm Einheit: mm
Flanschseite Schliissel . .
. Flanschseite . Schliissel
Artikelnummer L* LL* S Ge:'i':";“ Artikelnummer L *LL S G":’i‘;'i“ KB1* KB2*  |KL1|KL2
LR LE | LF | LC | LA | LB [ LZ kK | w | T U] R|LE[LF|c|La] B |Lz ok | o | w u
UMM-0000BAX-B4 92.5 (126) 62.5 (96) UMM-0010EAX-B2 | 203 (245.5) | 148 (190.5) 80 (103.2) | 131.5(174)
25 25 5 40 | 46 | 30 | 43 8 M3X6 14 3 3 |1.8[225 F——
UMM-0001BAX-B4 |  108.5 (142) 785(112) 225 (267.5) | 170 (212.5) 102 (125.2) | 153.5 (196)
UMM-000ZBAZ-B4 | 108 (137) 78 (107) UMM-0015EAR-B2 55 | 4 | 12 |130( 145|110 | 9 | 22 | M6x20 40 5 8 3 117 |60.5
30 3 7 60 70 50 6 14 M5x12 20 5 5 3 |27 UMM-0020CAX-B2
UMM-0004BAX-B4 | 129 (158) 99 (128) 247 (289.5) | 192 (234.5) 124 (147.2) | 175.5 (218)
UMM-0020EAR-B2
UMM-0007 CAX-B4 | 141 (184) 111 (144)
40 3 8 80 | 90 | 70 7 19 M6x12 25 6 6 |35| 37 UMM-0030CAE:- B3 307 (378) | 228 (299) 143 203 (274)
UMM-0010CAR-B4 | 155 (198) 125 (158) S ——
79 |3.2| 18 |180{ 200 |114.313.5| 35 | M8x16 55 6 | 10 45 140 | 79
UMM-0002BNK-B4 | 1265 (155.5) | 965 (125.5) UMM-0050CAR-B3
30 3 7 60 70 50 55 14 M5x12 20 5 5 3| 27 UMIN-0050EAZ-B3 357 (428) | 278 (349) 183 253 (324)
UMM-0004BNR-B4 | 1475 (176.5) | 117.5 (146.5) - -
. 1595 (200.5 1205 (160.5 * Die Werte in Klammern geltg
UMM-0007CNE-B4 . . . _ o et
(202.5) (182.5) 40 3 8 | 8 | 9 | 70 | 7 19 M6x12 %5 | 6 | 6 |35]37 X - Fir die Ausstattung mit
UMM-0010CNR-B4 | 173.5(216.5) | 143.5 (176.5)

*Die Werte in Klammern gelten fiir Servomotoren mit Haltebremsen
®- Fiir die Ausstattung mit einer Haltebremse tragen Sie den Buchstaben B in das Kastchen ein, z. B. UMM-0004BAX-B4 -> UMM-0004BAB-B4

** UL-Zertifizierung gilt fiir alle 220V-Produkte

** UL-Zertifizierung gilt fiir alle 220V-Produkte
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Produktspezifikationen

Variabler Frequenzumrichter
Leistungsfahige, kosteneffektive VFDs sowohl fiir Maschinen- i 000 bis 240486, aingtasia | 200 bis 2409AG,driphasc
- INgangsspannung 380-440 VAC, dreiphasi 380 bis 480VAC, dreiphasi
als auch fur Prozesssteuerung repnacty § repnasty
. . . . . Eingangsfrequenz 50/60 Hz
* Bedienerfreundlich » Robust ¢ Breiter Leistungs- & Spannungsbereich Asynchrons Induktionsmotoren,
Asynchrone Dreiphasen-Eingang
Stromversorgung Unterstiitzte Motoren Ind_uktionsmo_toren, Permanentmagn(_at-
EigenSChaﬂen Dreiphasen-Eingang Synchronm(éti?]gzr:],gDrelphasen-
* Optionen fir VFDs mit einer Leistung von 0,4 kW Ausgangsfrequenz 0-400 Hz
bis 110 kW 150 %, 60 Sekunden
o EMI-Filter, integriert Uberlastfahigkeit 180 %, 10 Sekunden

* Spannungsbereich: 220V - 480V 200 %, 1 Sekunde
* Bremseinheiten — integriert s SVPWM (Space Vector PWM)

) . e Steverungsmethode SVC (Sensorless Vector Control)

* Hochleistungs-Uberlastfahigkeit bis zu 200 %

. . Steuerungseinstellung MODBUS, Analog, Digital, PID, Puls

* Breiter PS-Bereich: 0,5PS - 150PS .

. o N Steuerung Kommunikation MODBUS RTU RS-485

. Besch|c.htet_e PCBs: Minimierung von Schaden Follentastatur
durch eindringenden Staub Tastatur <4kW (5PS) Abnehmbar:

. Abnehmbar: Gesamte Leistungsspanne

* RS485: Modbus RTU Fieldbus >4kW (5PS)

° i . Insgesamt 2: Insgesamt 3:
Integrierte sensorlose Steuerung: Vektor, N Engae s 10, 2 Einginge o bie 10V, 0 bis
Drehmoment, Volt pro Hz gang 0 bis 20 mA, 1 Eingang 0 bis ~20mA

« Sicheres Abschaltdrehmoment (STO) Eingang 10V 1 Eingang 0 bis 10V

. . Insgesamt 5: Insgesamt 9:

* Montageoptionen: Wand, Flansch, Schiene Digital-Eingange 4 Eingénge 1kHz 8 Eingange 1kHz

. - . 1 Eingang 50kHz 1 Eingang 50kHz

* Optionale Kommunikations- und |/0-Erweiterung Bis 2u 2: 1 Ausgang 0 bis 10V,

) e . Ho ) . 0 bis 20mA <2,2kW/3PS, 2 Ausgénge 0 bis 10V,

e UL Zgr.’ufmerung, S|cl1erhe_|.ts und CE Analog-Ausgénge (Zweiter Ausgang verfigbar 0 bis 20mA
Zertifizierung durch TUV Siid Ausgang ab > 2,2kW/3PS)

Insgesamt 2:
Digital-Ausgange 1 Ausgang Sink/Source 1 Ausgang Sink/Source,
Als eigenstidndiges Produkt oder als Bestandteil eines kompletten All-in-One-Pakets mit unseren 1 Ausgang S0kHz

i Integriert (< 37 kW/50 PS

Steuerungen einsetzbar. Dynamische Bremseinheit ’ ( )
: Optional (> 37 kW/50 PS)

) Integriert C3 (= 4 kW/5 PS),

Eigenschaften konform mit IEC/EN 61800-3

EMC Optional C3 (< 4 kW/5 PS),

konform mit IEC/EN 61800-3
Optional C2, konform mit IEC/EN 61800-3

-10 °C/14 °F - 50 °C/122 °F (reduziert um 1 % fiir jedes
1 °C/2 °F iiber 40 °C/104 °F)

2000 m/6600 ft (reduziert um 1 % fir jede
weiteren 100 m/330 ft iiber 1000 m/3300 ft)
Schutzklasse IP20

Wand und Schiene

. <2,2 kW/3 PS
Allgemeines Montageoptionen ( ) Wand, Flansch
Wand und Flansch

(>2,2 kW/3 PS)
Kiihlung Luftkiihlung
Safe Torque Off v x

CE, TUV-SUD Safety Mark, UL
und cUL*

Betriebstemperatur

Héhenmeter

Normenkonformitét

CE, UL und cUL

* 0,4 bis 11kw Antriebe sind UL- und cUL-zertifiziert und unterstiitzen 480VAC ( € @ ’
c us 15
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VFD-Modelle

. . Permanent .
LEISTUNG . Nennausgangsstrom UL & Sicherheit ) Erweiterte
(KW\PS) Spannung Artikelnummer (A) UL (TOV SUD) Magr:ﬁ:‘s;eue 1/0s
0,4\0,5 1Ph 200 bis 240V UMI-0004BE-B1 2.5 \V STO - -
1Ph 200 bis 240V UMI-0007BE-B1 4.2 \J STO - -
0,75\ 3Ph 200 bis 240V UMI-0007CU-B5 4.5 \J - v v
3Ph 380 bis 480V UMI-0007EE-B1 2.5 \J STO - -
1Ph 200 bis 240V UMI-0015BE-B1 7.5 \V STO - -
3Ph 200 bis 240V UMI-0015CU-B5 7 \V - v v
1,5\2
UMI-0015EE-B1 4.2 \ STO - -
3Ph 380 bis 480V
UMI-0015EU-B5 3.7 V - v v
1Ph 200 bis 240V UMI-0022BE-B1 10 V STO - -
3Ph 200 bis 240V UMI-0022CU-B5 10 V - V V
2,2\3
UMI-0022EE-B1 5.5 V STO - -
3Ph 380 bis 480V
UMI-0022EU-B5 5 ) - v v
3Ph 200 bis 240V UMI-0040CU-B5 16 V - V V
45 UMI-0040EE-B1 9.5 V STO - -
3Ph 380 bis 480V
UMI-0040EU-B5 9.5 V - V V
3Ph 200 bis 240V UMI-0055CU-B5 21 V - V \V
5,5\7,5 UMI-0055EE-B1 14 V ST0 - -
3Ph 380 bis 480V
UMI-0055EU-B5 14 V - V V
3Ph 200 bis 240V UMI-0075CU-B5 30 V - \V V
7,5\10 UMI-0075EE-B1 18.5 V STO - -
3Ph 380 bis 480V
UMI-0075EU-B5 18.5 - - Vv Vv

ESIUNS | pamuns | Akonunne | Nemusgmsson | ULt | Sctriell || permanent | Enulete
3Ph 200 bis 240V UMI-0110CU-B5 42 v - Vv v
11\15 UMI-0110EE-B1 25 N STO - -
3Ph 380 bis 480V

UMI-0110EU-B5 25 v - - -
3Ph 200 bis 240V UMI-0150CU-B5 55 v - Vv v
15\20 3Ph 380 bis 440V UMI-0150EE-B1 32 - STO - -
3Ph 380 bis 480V UMI-0150EU-B5 32 v - Vv v
3Ph 200 bis 240V UMI-0185CU-B5 70 v - Vv v
18,5\25 3Ph 380 bis 440V UMI-0185EE-B1 38 - STO - -
3Ph 380 bis 480V UMI-0185EU-B5 38 v - Vv v
3Ph 200 bis 240V UMI-0220CU-B5 80 v - Vv v
29130 3Ph 380 bis 440V UMI-0220EE-B1 45 - STO - -
3Ph 380 bis 480V UMI-0220EU-B5 45 v - Vv v
3Ph 200 bis 240V UMI-0300CU-B5 110 v - Vv v
30\0 3Ph 380 bis 440V UMI-0300EE-B1 60 - STO - -
3Ph 380 bis 480V UMI-0300EU-B5 60 v - Vv v
3Ph 200 bis 240V UMI-0370CU-B5 130 v - Vv v
37\50 3Ph 380 bis 440V UMI-0370EE-B1 75 - STO - -
3Ph 380 bis 480V UMI-0370EU-B5 75 v - v v
3Ph 200 bis 240V UMI-0450CU-B5 160 v - Vv v
45\60 3Ph 380 bis 440V UMI-0450EE-B1 92 - STO - -
3Ph 380 bis 480V UMI-0450EU-B5 92 v - v v
3Ph 200 bis 240V UMI-0550CU-B5 200 v - Vv v
55\75 3Ph 380 bis 440V UMI-0550EE-B1 115 - STO - -
3Ph 380 bis 480V UMI-0550EU-B5 115 v - Vv v
3Ph 380 bis 440V UMI-0750EE-B1 150 - STO - -

75\100
3Ph 380 bis 480V UMI-0750EU-B5 150 v - Vv Vv
3Ph 380 bis 440V UMI-0900EE-B1 180 - STO - -

90\120
3Ph 380 bis 480V UMI-0900EU-B5 180 v - Vv v
3Ph 380 bis 440V UMI-1100EE-B1 215 - STO - -

110\150
3Ph 380 bis 480V UMI-1100EU-B5 215 v - Vv v

17
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UMI- B1: Abmessungen Antriebe

W1
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Modell

H1

D1

D2

Gewicht (kg)
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UMI- B5: Abmessungen Antriebe

pury
1

'}

N
X

111111}

[
1

E'_. (T

UMI-0004BE-B1

UMI-0007BE-B1

UMI-0004BU-B1

UMI-0007BU-B1

160

123.5

120.3

0.9

Modell

w1

H1

D1

Gewicht (kg)

UMI-0007CU-B5

UMI-0015EU-B5

UMI-0022EU-B5

126

196

175

1.2

2.5

2.5

UMI-0015BE-B1

UMI-0022BE-B1

UMI-0015BU-B1

UMI-0004CU-B1

UMI-0007CU-B1

UMI-0022BU-B1

UMI-0007EE-B1

UMI-0015EE-B1

UMI-0022EE-B1

UMI-0007EU-B1

UMI-0015EU-B1

UMI-0022EU-B1

80

185

140.5

137.3

1.2

UMI-0015CU-B5

UMI-0022CU-B5

UMI-0040EU-B5

UMI-0055EU-B5

146

263

181

UMI-0040CU-B5

UMI-0055CU-B5

UMI-0750EU-B5

UMI-0110EU-B5

170

332

216

UMI-0075CU-B5

UMI-0150EU-B5

UMI-0185EU-B5

230

342

216

UMI-0040EE-B1

UMI-0055EE-B1

146

256

167

84.5

3.1

UMI-0110CU-B5

UMI-0150CU-B5

UMI-0075EE-B1

UMI-0110EE-B1

UMI-0150EE-B1

170

320

196.3

113

5.6

UMI-0220EU-B5

UMI-0300EU-B5

255

407

245

10

UMI-0185CU-B5

5.9

UMI-0185EE-B1

UMI-0220EE-B1

200

340.6

184.3

104.5

UMI-0220CU-B5

UMI-0300CU-B5

UMI-0370EU-B5

UMI-0300EE-B1

UMI-0370EE-B1

250

400

202

123.5

15.5

UMI-0450EU-B5

UMI-0550EU-B5

270

555

325

30

UMI-0450EE-B1

UMI-0550EE-B1

UMI-0750EE-B1

282

560

238

138

25

UMI-0370CU-B5

UMI-0450CU-B5

UMI-0550CU-B5

UMI-0900EE-B1

UMI-1100EE-B1

338

554

329

45

UMI-0750EU-B5

UMI-0900EU-B5

UMI-1100EU-B5

325

680

365

47

Optionales Zubehor

Externe Tastenblocke

Flanschmontage
Platten

Bremswiderstande

C3 Eingangsfilter
G2 Filter

Produktkennzeichnung

UMI- 0022 E U - B1
® @ ® ® 6

Nr. Schliissel Beschreibung
Unitronics

Produktfamilie Frequenzumrichter

0004: 400 W/0,5 PS

Leistungsbereich 0022: 2.2 KW/3 PS

B: 1PH 200 V-240 V
C: 3PH 200 V-240 V
E: 3PH 380 V-440 V/480 V

*U - UL-zertifiziert

Zertifzlerung. | £ _ 70y-s0D-zerifzert UL*

Produktreihe B1/B5

@
@
@ |  Nennleistung
O,
®

* 0,4 bis 11kw Antriebe sind UL- und cUL-zertifiziert und unterstiitzen 480VAC
19



UniCloud

Komplette lloT-Cloudplattform ohne

Speziell for OEMs & Maschinenbauer konzipiert

GESICHERT

Die Architektur von UniCloud wurde mit einer mehrstufigen Sicherheit
im Backbone konzipiert.

,Cloud-fahig“ in weniger als 30 Minuten

Entwickeln Sie ein voll funktionsfahiges Dashboard, das Daten—in
weniger als 30 Minuten erfasst, analysiert und anzeigt.

20

Nutzen Sie Ihre Daten, um Gewinne zu steigern
Verschaffen Sie sich vollstandige Kontrolle Ihrer Daten, ohne sich auf
Programmierer oder IT-/Cloud-Experten verlassen zu miissen.

UniCloud ist so einfach: Do-It-Yourself

® Prozesse iiberwachen & verbessern
® (perative- und Wartungskosten reduzieren
e Fehler vorhersagen und ungeplante Verlangsamungen und Stillstandszeiten minimieren
® |dsst sich mihelos—integrieren--mit jedem Gerat, das das MODBUS-Protokoll

unterstitzt

Nutzen Sie eine 3-monatige,
kostenlose Testversion
Loggen Sie sich auf der UniCloud-Website ein - E

{f " H B { I H 1“; | Maschinenbauer < z > Keine Programmierung, IT-Kenntnisse oder Cloud-Kompetenz erforderlich.
dl el -, Pinioc el CODE UniCloud hat alles—eine voll integrierte Cloud-Infrastruktur,
Mascrine I/ 5P Dashboards QB _Kunden & Jmeatz sieigert einfache Benutzeroberflichen & eine unglaubliche Funktionalitit
konfigurieren anschlieBen entwickeln Distributoren g '
enwatinn Maschineneigentimer
: m =
2 N 2 20N 2 GEWINN STEIGERN

Prozesse liberwachen & verbessern und gleichzeitig operative

sowie Wartungskosten reduzieren.

Fehler vorhersagen, ungeplante Verlangsamungen und Stillstandszeiten
minimieren.

ANPASSEN

Zeigen Sie Daten auf [hre Weise an—passen Sie die Datenanzeige mithilfe

von UniCloud-Assistenten an.
e

Testen Sie es selbst: www.unitronics.cloud

21
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Schnell. Einfach.
Kosteneffektiv

Die integrierte Losung fiir Steuerung und Automatisierung von Unitronics hietet
das Beste aus zwei Welten: groBe Flexibilitat bei der Komponentenauswahl
verbunden mit der Einfachheit einer zeitsparenden Komplettlosung eines
einzigen Anbieters.

Ich mochte gerne erneut erwahnen, dass ich zum ersten Mal ein Steuerungs- oder
Bewegungsprogramm geschrieben habe — aber UniLogic ist eine herausragende
Programmierplattform. Die Umgebung fiir den Einsatz und Programmierung der
Servos ist intuitiv und bedienerfreundlich. Wir waren besorgt, dass dieses Projekt
viel Zeit in Anspruch nehmen wiirde — aber Unitronics hat die Antriebssteuerung
tatsachlich vereinfacht. 5y

Yakir Cohen, Maschinenbauingenieur bei Stratasys

Die Einfachheit der Steuerung der VFDs iiber Kommunikation ist ganz sicher ein
Gewinn. Ich kann nicht verstehen, warum jemand anders arbeiten sollte. 9y

Edi Gulko, Anwendungstechniker

Ich bin froh, dass ich die Anderung vorgenommen habe wegen der
Vielseitigkeit von Software und Equipment, Service, Support und der fehlenden
Lizenzierungskosten. Ich finde es zudem sehr angenehm, dass ich vollstandigen
Support habe, obwohl ich ein Kleinkunde bin. Das gesamte Team bei Unitronics
ist einfach grofBartig. Vielen Dank an alle fir die Unterstlitzung unseres
Programms und Projekts. 59

Nils Anderson, ein Dozent im Robotik-/Mechatronikprogramm bei ONC BOCES

® AC-Servo-
Antrieb & -Motor

® Umfassendes
VFD-Angebot

® Umfassendes Sortiment
an Steuerungen

® All-in-One
Programmiersoftware

® |[loT-Cloudplattform:
UniCloud
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Die Informati in diesem Dok prechen dem Stand der Produkte zum Zeitpunkt des Drucks. Unitronics behélt sich das Recht vor, vorbehaltlich aller anwendbaren Gesetze jederzeit, nach eigenem

Ermessen und ohne Vorankiindigung Produkte nicht mehr herzustellen oder die Funktionen, Konstruktionen, Materialien und sonstigen Spezifikationen seiner Produkte zu andern und die genannten Produkte
entweder endgiiltig oder voriibergehend vom Markt zu nehmen. Alle Informationen in diesem Dokument werden ohne jegliche ausdriickliche oder stillschweigende Gewahrleistung bereitgestellt, worunter auch
inshesondere stillschweigende Garantien der Marktgéngigkeit, der Eignung fiir einen bestimmten Zweck oder der Nichtverletzung von Rechten Dritter fallen.

Unitronics haftet nicht fiir Fehler oder Auslassungen in den in diesem Dokument enthaltenen Informationen. Unter keinen Umsténden haftet Unitronics fiir Sonderschéden, Begleitschaden, indirekte Schaden oder
Folgeschaden jeglicher Art oder Schaden, die sich aus oder im Zusammenhang mit der Nutzung oder Leistung dieser Informationen ergeben. Die in diesem Dokument enthaltenen Handelsnamen, Marken, Logos
und Dienstleistungsmarken, einschlieBlich ihrer Gestaltung, sind Eigentum von Unitronics (1989) (R'G) Ltd. oder dritter Parteien und diirfen ohne die vorherige schriftliche Zustimmung von Unitronics oder des
betroffenen Dritten, der méglicherweise ihr Eigentiimer ist, nicht verwendet werden

4 UNITRONICS v

www.unitronics.com.de

MR-CAT-GO1-S6

Unitronics GmbH, Boschstraie 10 — D-73734 Esslingen Tel: 07153 925784, deutschland@unitronics.com



